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Disciplina: CAM215-INTRODUÇÃO À ROBÓTICA 

Subject: CAM215- INTRODUCTION TO ROBOTICS 

Disciplina: CAM215- INTRODUCCIÓN A LA ROBÓTICA 

Módulo: MDC                                                               Pré-requisito: Não tem 

Carga Horária: 45 horas                                                          Créditos: 3 

 

EMENTA: 

Conceitos de robótica. Classificação dos robôs. Arquitetura de robôs. Corpo Rígido. Cinemática 

Direta. Cinemática Inversa. Cinemática Diferencial. Controle Cinemático. Programação de 

manipuladores industriais. 

DISCIPLINE MENU: 

Introduction to robotics. Classification of robotic manipulators. Kinematic arrangements. Rigid 

body. Forward kinematics. Inverse kinematics. Differential Kinematics. Kinematic control. 

Industrial robots programming. 

 

CONTENIDO: 

Introducción a la robótica. Clasificación de robots industriales. Arreglos cinemáticos. Cuerpo 

rígido. Cinemática directa. Cinemática inversa. Cinemática diferencial. Control cinemático. 

Programación de robots industriales. 
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