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Disciplina: CAM303 - MODELAGEM E IDENTIFICACAO DE SISTEMAS

Médulo: MAC Pré-requisito: N&o tem
Carga Horéria: 45 horas Creditos: 3 (trés)
EMENTA:

Introducdo a modelagem e identificacdo de sistemas. Métodos classicos de obtencdo de fungdes
de transferéncia: analise por correlacdo no dominio do tempo e analise espectral no dominio da
frequéncia. Métodos de identificacdo paramétrica de modelos estruturais de sistemas
dindmicos: minimos quadrados e suas variagdes, sinais de entrada persistentes, identificacdo
em tempo real. Identificagdo em malha fechada. Determinacéo da ordem e estrutura de modelos.

Testes para diagnostico e validacdo de modelos. Identificacdo de sistemas néo lineares.
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