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Disciplina: CAMA403 - SISTEMAS DE CONTROLE DIGITAL

Médulo: MAC Pré-requisito: N&o tem
Carga Horéria: 45 horas Créditos: 3 (trés)
EMENTA:

Conceitos de sinais continuos, discretos e amostrados. Discretizacdo de sistemas continuos.
Teoria de controle. Modelos de estado e entrada-saida. Transformada Z. Andlise de sistemas
discretos: estabilidade, alcancabilidade e observabilidade. Sistemas de tempo real
Controladores e reguladores industriais. Controladores PID discretos. Projeto de controladores
por realimentacéo de estados.
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